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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych-
Rozbidrkowych sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t budowlanych zwigzanych z
wyburzeniem polocnej czgsci budynku Wydzialu Dziennikarstwa, Informacji i Bibliologii
Uniwersytetu Warszawskiego w ramach zadania pn.:

”Rozbiorka budynku Wydzialu Dziennikarstwa, Informacji i Bibliologii Uniwersytetu Warszawskiego
w ramach inwestycji ,,Budowa budynku naukowo-dydaktycznego przy ul. Bednarskiej 2/4”
realizowanej w ramach programu wieloletniego pn. ,,Uniwersytet Warszawski 2016-2025”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako Dokument Kontraktowy przy i realizacji robot wymienionych w pkt.
1.1. o zakresie opisanym w pkt. 1.3.

1.3. Zakres Robodt objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie dla robot zwigzanych z rozbidrkami
(wyburzeniami) obiektow budowlanych, zgodnie z Opisem Przedmiotu Zamowienia.

Zakres robdt obejmuje:

- zabezpieczenie terenu w tym budynku sgsiedniego Lazni oraz kanatu Lindleya,

- rozebranie budynkow kubaturowych,

- zamurowanie przejscia w tagczniku lub wykonanie drzwi ewakuacyjnych (w zaleznos$ci od zapisow
planu ewakuacji dla budynku),

- rozbiorke instalacji zewnetrznych na terenie dzialtki w zakresie wskazanym na projekcie
zagospodarowani terenu,

- rozbiorke elementow zagospodarowania (boisko, miejsca parkingowe, drogi wewngtrzne, chodniki,
murki oporowe, nawierzchnie utwardzone)

- uprzatnigcie terenu,

- wykonanie Dokumentacji Projektowej i Powykonawczej;

- pozostate opisane w projekcie rozbiorki.



1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.
Wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

1.4.1. Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych, ktora na zlecenie
Zamawiajacego za pomoca czlonkow swojego zespolu o $cisle oddelegowanych uprawnieniach
zarzadza oraz sprawuje nadzor na wykonywaniem prac budowlanych oraz postepem rzeczowo
finansowym, zgodnie z Ustawg Prawo Budowlane i warunkami kontraktowymi;

1.4.2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawceg, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Umowy;

1.4.3. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jeS$li przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przeci¢tnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych;

1.4.4. Pozostale okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Polskimi Normami;

1.4.5. Projekt budowlany — projekt dostarczony przez Zamawiajacego

1.4.6. Projektant - projektant Projektu Budowlanego;

1.4.7. Dokumentacja Projektowa — stanowi uzupeklienie oraz uszczegélowienie projektu
budowlanego dostarczone przez Wykonawce, takie jak np. Plan Bioz, Projekt Organizacji Robot
Rozbiérkowych wraz z Instrukcja Bezpiecznego Wykonywania Robot (IBWR) oraz Program
Zapewnienia Jakosci (PZJ);

1.4.8. Dokumentacja Powykonawcza — dokumentacja powykonawcza wykonana na bazie projektu
budowlanego, Dokumentacji Projektowej, protokolow badan i odbiorow odzwierciedlajgca stan
faktyczny zrealizowanych robdt na dzien odbioru koncowego;

1.4.9. Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego oraz uporzadkowania terenu po

rozebranym obiekcie;

1.4.10. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot,
zgodnie z Ustawa Prawo Budowlane;

1.4.11. Wykonawca — oznacza wykonawce wszelkich robot zgodnie z zakresem oraz jego ew.
podwykonawcow;

1.4.12. Zamawiajacy/Inwestor — oznacza osob¢ wymieniong jako Zamawiajagcy w Umowie.



1.5. Ogolne wymagania dotyczgce Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Opisem Przedmiotu
Zamowienia, STWiORB i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Rozbiorki powinny by¢ wykonywane tylko przez upowaznione do tego, przeszkolone ekipy
specjalistyczne pod odpowiednim nadzorem. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega
odrebnej zaptacie. Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji Umowy az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

1.5.1 Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania prac Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie
uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu robot oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb
lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub
innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

1.5.2. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca jest zobligowany do przestrzegania przepisOw ochrony przeciwpozarowej. Materiaty
fatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem o0s6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.3. Ochrona wlasnoS$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak przewody, rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich witadz bedacych wlascicielami tych
urzadzen potwierdzenia informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca powiadomi o zamiarze przystapienia do robot w poblizu tych urzadzen ich
wlascicieli oraz zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi
wspotpracowatl dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw uszkodzenia.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiajgcego. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia w obiektach
budowlanych, w sasiedztwie terenu budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inspektor Nadzoru bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy
Wykonawca a wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci, nie ingerujac w
takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.4. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy, w szczegélnosci zadba, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.



Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w wynagrodzeniu Wykonawcy.

1.5.5. Ochrona i utrzymanie roboét

Wykonawca bedzie odpowiadatl za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
robot od daty przekazania terenu budowy do daty potwierdzenia zakonczenia robot, wydanego przez
Inspektora Nadzoru lub do czasu ich odbioru ostatecznego. Utrzymanie robot powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby calos¢ robot Iub ich elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru
powinien rozpoczgc¢ roboty utrzymaniowe, jednak nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.6. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawea zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z
wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzetu, materialow oraz urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w
sposob ciagly bedzie informowaé Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen 1 inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki
wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca.

2. MATERIALY

Obejmujg materiaty z rozbidrki opisane w projekcie budowlanym.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
nickorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robdt oraz jest zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Sprzgt uzywany do robdt powinien byé
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci wskazaniom
zawartym w STWiORB, a w przypadku braku takich ustalen, sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Liczba i wydajnos¢ jednostek sprzetowych powinny
gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre§lonymi w projekcie budowlanym,
STWiORB i wskazaniami Inspektora Nadzoru. Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety
do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie przez konserwacj¢, naprawy lub wymiang
jednostek niesprawnych, w petnej gotowosci do pracy.

Wykonawca dostarczy dla Inspektora Nadzoru kopie dokumentéow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

3.2. Sprzet do wykonania robot zwiazanych z wyburzeniem obiektow



Do robot rozbiérkowych winien by¢ uzyty sprzet gwarantujacy skuteczne i bezpieczne wykonanie
prac, taki jak:

- zurawie samochodowe,

- koparki, tadowarki z przystawkami typu mloty hydrauliczne,

- spycharki,

- podnosniki, zwyzki samochodowe,

- mloty pneumatyczne,

- palniki acetylenowe

- inny niezbedny sprzgt Wykonawecey, zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru.

Kazdorazowo, gdy dla prawidlowego i bezpiecznego wykonania rozbiorki budynkéw mieszkalnych i
innych obiektéw kubaturowych niezbedne bedzie wykonanie ogrodzen zabezpieczajacych i rynien do
spuszczania gruzu oraz oznakowania prowadzonych robot, to Wykonawca przygotuje te
zabezpieczenia. W celu zabezpieczenia istniejacego budynku tazni przed drganiami i innymi
wplywami z rozbiorki a takze w celu umozliwienia funkcjonowania istniejagcego budynku, nie zaktada
si¢ wykonywania prac rozbiérkowych w bezposredniej okolicy istniejacego budynku tazni
(nieprzeznaczonego do rozbiorki) przy pomocy maszyn, mtotow hydraulicznych lub pneumatycznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wplyng
nickorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wilasciwosci przewozonych materialow. Liczba
srodkdéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
Projekcie Budowlanym, STWiORB i wskazaniami Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym
umows.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisdOw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametrow technicznych.

Na kazdym wyjezdzie z budowy musi by¢ zorganizowane stanowisko do mycia kot i podwozi z
uwzglednieniem przepisow dotyczacych ochrony Srodowiska. Wykonawca zobowigzany jest do
niezwlocznego usuwania zanieczyszczen spowodowanych przez pojazdy wyjezdzajace z budowy.

W przypadku ewentualnych roszczen odszkodowawczych za zniszczenie lub zanieczyszczenie drog
lub obiektéw zlokalizowanych w pasie drogowym lub ich sasiedztwie przez transport budowy
Wykonaweca jest zobowigzany do ich naprawy na wiasny koszt w uzgodnieniu z wlascicielem drogi
lub innym wlascicielem uszkodzonego terenu lub obiektu.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem przepisow i wymagan nie podlegaja odrebnej
zaplacie i sg uwzglednione w wynagrodzeniu.

4.2. Transport materialow

Do wywozu gruzu z rozbidrek moga by¢ uzyte samochody samowyladowcze lub samochody
skrzyniowe. Calo$¢ materialow z wyjatkiem wskazanym w umowie z rozbidrki stanowi wilasnosé
Wykonawcey 1 nalezy je odwiezé poza teren budowy na jego sktadowisko lub wysypisko wraz z
utylizacja, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Zaktada si¢ ponowne wykorzystanie materiatow. Gruz betonowy drobno zmielony moze potencjalnie
by¢ wykorzystany np. jako warstwa wierzchnia dla niektorych $ciezek dla pieszych lub ich czesci
wokot docelowego obiektu.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materialdw, za stosowane metody prowadzenia robot oraz jako$¢ wykonanych robét,
za ich zgodno$¢ z Projektem Budowlanym, wymaganiami STWiORB oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

5.2. Czynnosci wstepne

Przed przystgpieniem do robdt nalezy wykona¢ niezbedne zabezpieczenia, jak: oznakowanie i
ogrodzenie terenu robot. Przy pracach rozbidorkowych i wyburzeniowych majg zastosowanie ogdlnie
obowigzujace przepisy bezpieczenstwa i higieny pracy w robotach budowlanych. Do usuwania gruzu
nalezy stosowaé — wg potrzeb — zsypy (rynny). Zabezpieczy¢ nalezy wszystkie znajdujgce si¢ w
poblizu rozbieranego budynku urzadzenia takie jak: latarnie, stupy z przewodami itp. przed
ewentualnymi uszkodzeniami oraz sgsiadujacy budynek wraz z tacznikiem. Wszystkie przejscia i
przejazdy znajdujace si¢ w zasiegu robot rozbidrkowych powinno si¢ zabezpieczy¢ lub wytyczyé
drogi, a objazdy i obejscia wyraznie oznakowac.

5.3. Roboty rozbiorkowe

Przed robotami rozbiérkowymi nalezy wykonaé prace przygotowawcze w tym zabezpieczy¢ sgsiedni
budynek Lazni oraz okolice kanalu Lindleya.
Przed wystapieniem oraz w trakcie wykonywania prac rozbiérkowych nalezy prowadzi¢ monitoring
geodezyjny potocnej czgéci budynku Lazni.

Roboty rozbiérkowe powinny obejmowac nastgpujace czynnosci:

a) rozbiorka urzadzen i instalacji zewngtrznych,

b) rozbiorka okien i drzwi,

c) rozbiorka $cianek dziatowych,

d) rozbidrka dachu,

¢) rozbiorka stropow,

f) rozbiorka Scian,

Rozbiodrke rozpoczyna si¢ kolejno na kazdej kondygnacji od rozebrania stropu, a nast¢pnie Scian.
Wszelkie materiaty budowlane pochodzgce z rozbidrek stanowig wlasno$¢ Wykonawcy.

Obiekty zostang rozebrane wraz z fundamentami. Zaglgbienie wykopu powstale po rozbioérce czesci
podziemnej bedzie pozostawione 1 odpowiednio zabezpieczone ze skarpowaniem. Dopuszcza si¢ takze
zabezpieczenie wykopu w postaci jego zasypania i zageszczenia partiami do osiggni¢cia wskaznika
zageszezenia 1s=0.95.

5.3.1. Rozbiérka urzadzen i instalacji zewnetrznych

Do rozbiorki urzadzen i sieci instalacji (w zakresie wskazanym na projekcie zagospodarowania terenu)
mozna przystapi¢ po stwierdzeniu, ze instalacje te zostaly odigczone od sieci miejskich przez
pracownikow wiasciwych instytucji, i dokonano wpisu do dziennika rozbiorki. Demontaz instalacji
powinna prowadzi¢ brygada ztozona z monteréw i ich pomocnikow odpowiednich specjalnosci.
Roboty rozbiérkowe nalezy rozpoczyna¢ do demontazu armatury, aparatow, grzejnikOw, wanien,
umywalek, zlewow, misek klozetowych, ptuczek, kottow c.o., naczyn przelewowych itp. urzadzen
wyposazenia budynku. Po demontazu urzadzen instalacyjnych przystepuje si¢ do demontazu instalacji
zewnetrznych i zaSlepienie przytaczy (w zakresie wskazanym w projekcie zagospodarowania terenu).
Ze wzgledu na znaczny na ogot stopien zuzycia przewoddéw wszystkich instalacji budynku, demontaz
rurociggow wykonuje si¢ przez cigcie ich palnikiem acetylenowym.

Nalezy stosowac biezaca segregacje materialow porozbidrkowych na terenie budowy oraz
zagospodarowac¢ materialy/odpady zgodnie zobowigzujacymi przepisami.



5.3.2. Rozbidrka okien i drzwi

Przed demontazem okien i drzwi nalezy dokona¢ ich przegladu w celu ustalenia, czy i ktore moga
nadawa¢ si¢ do dalszego wykorzystania. Okna i drzwi begdace w dobrym stanie nalezy przed
demontazem zabezpieczy¢. Tylko gdyby wyjecie z murdw skrzydet okiennych i drzwiowych tacznie z
o$cieznicami bylo niemozliwe, nalezy je oznaczy¢, po zdemontowaniu skrzydet wymontowac ze Scian
oscieznice i po ponownym zloZzeniu zmagazynowac. Przy §cianach murowanych, w ktorych na skutek
ich uszkodzen o$cieznice stanowig czgsciowa ich podporg, demontaz oscieznic odbywa si¢ tacznie z
rozbioérka tych Scian.

5.3.3. Rozbiorka $cianek dzialowych w budynkach wielokondygnacyjnych

Rozbioérki murowanych $cianek dziatlowych nie mozna wykonywaé przez przewracanie ich na strop,
gdy moze to spowodowac zawalenie si¢ zarowno tego stropu, jak i uszkodzenia sgsiedniego budynku
taZzni (nieprzeznaczonego do rozbiorki). Ze Scianek tynkowanych nalezy usungé tynk, a nastgpnie
rozbiera¢ je kolejno warstwami. Podobnie nalezy demontowac $cianki z wickszych elementow, jak
pustaki, bloczki itp. Scianki dziatowe rozbiera si¢ z lekkich, przestawnych rusztowan, a caty materiat i
gruz ze stropoéw usuwa na dot.

5.3.4. Rozbioérki dachow

Niezaleznie od typu dachu, jego rozbiorke rozpoczyna si¢ od elementéw nad powierzchnig, jak:
kominy, wywietrzniki itp. oraz od zdemontowania rur spustowych, rynien, anten, obrobek
blacharskich, pokrycia papg itp. usuwajac je na poziom terenu.

5.3.5. Rozbiorka stropow

Przed rozbiorka stropow, niezaleznie od ich konstrukcji, nalezy je doktadnie zbada¢ dla ustalenia stanu
technicznego i obrania metody zapewniajacej maksimum bezpieczenstwa pracownikom. Po zbadaniu
stanu stropow wszystkie miejsca budzace watpliwosci co do ich stanu nalezy podstemplowac. Przy
rozbiodrce zelbetowych stropéw gestozebrowych, itp. po usunigciu tynku i warstw podlogowych
najpierw usuwa si¢ beton i pustaki wzdluz Zeber stropu, a nastgpnie przecina zbrojenie zebra przy
podporach i Zebro taduje si¢ zurawiem na samochdd Iub tymczasowe sktadowisko. Przy rozbiorce
zelbetowych stropéw ptytowo-zebrowych w pierwszej fazie wycina si¢ pasmo plyty migdzy
podporami i zurawiem, taduje je na samochod lub ktadzie na sktadowisku, a nastepnie wycina si¢
zebra. W razie braku zurawia rozbija si¢ beton zeber r¢cznymi mtotami pneumatycznymi, udarowymi
lub obrotowo-udarowymi.

5.3.6. Rozbiérka schodow

Sposob rozbiorki schodow zalezy od ich konstrukeji, przy czym rozbiorke schodow typu plytowo-
belkowego rozpoczyna si¢ od usunigcia biegow, pasmami migdzy podestami, wzdluz zbrojenia
podhuznego, w nastgpnej kolejnosci ptyt i belek podestu pigtrowego, a po rozebraniu drugiego biegu,
ptyt i belek podestu migdzy pigtrowego. Schody tego typu mozna rozbieraé¢ analogicznie jak w pkt.
5.3.5 strop ptytowo-zebrowy. Po rozebraniu $cian catej kondygnacji przystepuje si¢ do rozbiorki klatki
schodowej nastepnej kondygnacji.

5.3.7. Rozbiérka $cian

Rozbiodrke §cian murowanych prowadzi si¢ recznie oraz mechanicznie koparkami wyburzeniowymi z
odpowiednimi przystawkami wyburzeniowymi. O wyborze metody rozbiorki $cian decyduja warunki
prowadzenia robot, dlatego nalezy doktadnie zbada¢ stan muréw co do jakosci cegly i rodzaju
zaprawy oraz usytuowanie budynku do rozbiorki w stosunku do sasiedniego budynku tazni
(nieprzeznaczonego do rozbiorki). Nalezy zwraca¢ uwage nie tylko na potozenie sasiedniego budynku,
lecz réwniez na mozliwo$¢ uszkodzenia zewnetrznych przewodow i instalacji, kanalizacji Lindleya,
latarni, drzewostanu, nawierzchni jezdni i chodnikow oraz na ewentualno$¢ powstania uszkodzen w
pobliskich budynkach. Nie mozna stosowa¢ niszczenia konstrukcji materiatami wybuchowymi ani
przewracania $cian tagcznika B znajdujacego si¢ w poblizu Lazni. W obu przypadkach przy uderzeniu
muru o ziemi¢ nast¢puje samoczynne rozwarstwienie cegiet w murze wzdhuz spoin. Natomiast przy

7



rozbidrce recznej czesSé cegiel jest niszczona przez uderzenie mechaniczne. Gdy usytuowanie budynku
do rozbiorki pozwala wylacznie na rozbiorke reczng, wykonuje si¢ ja urzgdzeniami recznymi.
Rozbiérke wykonuje sie warstwami, a cegly usuwa na ziemig. Sciany rozbiera sie kondygnacjami do
poziomu stropu, a potem przystepuje si¢ do rozbidrki $cian nizszej kondygnacji. Zgodnie z
wymaganiami bhp robotnicy zatrudnieni przy rozbidrce $cian powinni pracowac¢ w pasach ochronnych
umocowanych w sposob zabezpieczajacy ich przed upadkiem na ziemi¢. W tym celu nalezy rozebraé
w budynku stropy, $ciany poprzeczne odcia¢ od $cian podtuznych, a Sciany podtuzne przeciac, dzielac
je na krétsze odcinki. Przecigcia Sciany nalezy dokonywaé przez piony otwordéw okiennych ze
wzgledu na mniejszg pracochtonnos$¢. Nie nalezy przecina¢ dtugich murow w kilku miejscach od razu,
gdyz zwalenie jednego odcinka $ciany moze — na skutek wstrzasu — spowodowaé przewrocenie
sasiedniego odcinka zagrazajagc bezpieczenstwu pracujagcych ludzi i sgsiedniego budynku. Z tych
wzgledow przecinanie $cian nalezy wykonywaé kolejno dopiero po zwaleniu poprzedniego odcinka
$ciany. Przed wyburzeniem $cian teren przed budynkiem, na ktory beda przewracane $ciany, nalezy
oczy$ci¢ 1 nieco wyroéwnac.

5.3.8. Pomiar geodezyjny

W trakcie wykonywania robot bedzie prowadzony monitoring geodezyjny przylegltego budynku
Lazni. Zaktada si¢ dokonywanie pomiarow:

- przed przestgpieniem do robét,

- w trakcie rozbiorki budynku A,

- po rozbiorce budynku A

- oraz stale w trakcie rozbiorki tacznika B (tj. 1 raz na dzien wykonywania prac rozbidorkowych
facznika B).

Pomiar powinien obejmowa¢ odchylenie poziome i pionowe poinocnej czesci sciany budynku Lazni
przynajmniej w 3 punktach na réznych wysoko$ciach (pomiar dotyczy S$ciany stykajacej si¢ z
rozbieranym Lgcznikiem B). Pomiary nalezy dokumentowaé¢ w dzienniku pomiarow, ktéry bedzie
udostgpniony Zamawiajgcemu wraz z dokumentacjag powykonawcza. Po kazdym dokonanym
pomiarze wyniki bedg przekazane do Zamawiajacego i Inspektora Nadzoru oraz Projektanta.

5.3.9. Dodatkowe wytyczne

Wykonawca ma obowigzek uwzglednié, ze inwestycja na dz. o nr ewid. 35 jest objeta certyfikacja
BREEAM i nalezy przestrzega¢ wytycznych BREEAM przekazywanych przez Asesora BREEAM, a
w szczegolnoscei:

e Wykonanie prac zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Srodowiska (Dz. Ustaw nr 220 z 11
pazdziernika 2004, poz. 2237), jak tez przepisow dotyczacych prac budowlanych (Dz. Ustaw nr
62 z 27 kwietnia 2001, poz. 627, art. 75) w zakresie dbalosci o srodowisko przyrodnicze. (np.
zabezpieczenie drzew, monitoring ilo$ci odpadow, poziomy recyclingu itp.).

e QOdniesienie si¢ do rekomendacji ponownego wykorzystania materiatow rozbiorkowych z audytu
przed rozbidorkowego (jesli nie udato si¢ zagospodarowac¢ materiatu zgodnie z rekomendacjami,
nalezy poda¢ przyczyne)

e Uzupemhienie dokumentu Plan Gospodarki Odpadami Rozbiérkowymi
Uzupehienie tabeli monitoringu odpadow

e W przypadku, gdyby GW wykonywal roboty rozbidérkowe, nalezy sporzadzi¢ oddzielnie
zestawienia dla obu typow odpadow (rozbiorkowych i wytworzonych w trakcie budowy).

Plan Gospodarki odpadami rozbiérkowymi oraz tabel¢ monitoringu odpadéw do uzupehienia
przekaze Asesor na etapie prac rozbiorkowych. Koszty Asesora BREEAM sa po stronie
Zamawiajacego.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoS$ci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac przed przystapieniem do realizacji robot rozbidrkowych i
przedstawi¢ do akceptacji Zamawiajgcego: Plan Bioz, Projekt Organizacji Robdt Rozbidrkowych
wraz z Instrukcjg Bezpiecznego Wykonywania Robot (IBWR) oraz Program Zapewnienia Jakosci, w
ktérym powinien okresli¢ zamierzony sposob wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i
plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie robdt zgodnie z Projektem Budowlanym STWiORB,
pozwoleniem na rozbiérke, uzgodnieniami urz¢gdami, organami (w tym Konserwatorem Zabytkow)
oraz ustaleniami. Program Zapewnienia Jakos$ci powinien zawiera¢ czgs¢ ogdlng oraz odrgbna dla
kazdego asortymentu robot czgs¢ szczegdlowa.

6.1.1. Cze$¢ ogdélna powinna opisaé:

- organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot;

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot;

- sposob zapewnienia bhp;

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne;

- wykaz o0sob odpowiedzialnych za jako$¢ i1 terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot;

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakos$cig wykonywanych robot;

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan);

- sposOb oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
mechanizméw sterujgcych, a takze wycigganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i form¢ przekazywania tych informacji Inspektorowi
Nadzoru.

6.1.2. CzeSci szczegétowe powinny opisac:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzagdzenia pomiarowo-kontrolne;

- rodzaje i 1lo$¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materialow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.;

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu;

- sposéb 1 procedur¢ pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos$¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzania mieszanek (np.
dla zasypki) i wykonywania poszczegélnych elementow robot;

- sposOb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Kontrola prawidlowosci robot

Kontrola jako$ci wykonanych robdt polega na:

- sprawdzeniu kompletnosci wykonania robot,

- prawidtowosci zabezpieczenia i oznakowania prowadzonych robot,
- prawidtowosci zabezpieczenia wykopow.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Nie przewiduje si¢ szczegdtowego obmiarowania robot rozbiorkowych.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru robot jest:
- komplet (kpl) prac.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich asortymentowych STWiORB, roboty podlegaja nastepujacym
etapom odbioru:

- odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

- odbiorowi czgsciowemu,

- odbiorowi ostatecznemu,

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robot zanikajacych
i ulegajacych zakryciu begdzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogodlnego postepu robot. Odbioru robot dokonuje wiasciwy Inspektor
Nadzoru i potwierdza wpisem do dziennika budowy, jezeli byt prowadzony.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot w ramach zlecenia.
Odbioru czegsciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru
robot dokonuje wlasciwy Inspektor Nadzoru i Wykonawcy (przedstawiciel Wykonawcy). Komisja
odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow: wynikow
badan i pomiaréw oznaczen laboratoryjnych, deklaracji zgodnosci lub certyfikatow zgodnosci
wbudowanych materialdw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot, zgodnie z STWiORB.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Odbidr ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w
dokumentach umowy, liczagc od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot.
Odbioru ostatecznego robot dokona Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy. Inspektor
Nadzoru dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw do odbioréw
cze$ciowych. W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu (np. zasypki) oraz odbiorow
czg¢sciowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych Inzynier przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace platnosci

Podstawg wystawienia faktury bedzie protokolarne potwierdzenie wykonanych prac przez
Zamawiajacego na podstawie dokumentacji odbiorowej oraz Dokumentacji Powykonawczej,
zatwierdzonej przez Inspektora Nadzoru.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
o Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz.U. 2020 poz. 1333);
e Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz.U. 2021 poz. 779);
e PN-EN 1991-1-1: 2004 Eurokod 1: Oddzialywanie na konstrukcje;
e Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzes$nia 1997r. w sprawie

ogoblnych przepisoOw bezpieczenstwa i higieny pracy (tekst jedn. Dz.U.2003.169.1650);
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
(Dz.U.2003.120.1126);

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych Rozdziat 18 ,,Roboty rozbiorkowe”
(Dz.U. 2003.47.401);

Rozporzadzenie Ministra Energii z dnia 28 sierpnia 2019 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy urzadzeniach energetycznych (Dz.U. 2021 poz. 1210);

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 14 marca 2000 r. w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy r¢cznych pracach transportowych (tekst j. Dz.U. 2018
poz. 1139);

Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 24 sierpnia 2004 r. w sprawie wykazu prac
wzbronionych mtodocianym i warunkow ich zatrudniania przy niektorych z tych prac  (tekst
j- Dz.U. 2016 poz. 1509);

Ustawa z dnia 23 lipca 2003 r. o ochronie zabytkow i opiece nad zabytkami (Dz.U. 2021 poz.
710)

Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 210 wrzesnia 2019 r. w sprawie przedsigwzigé
mogacych znaczaco oddzialywac na srodowisko (Dz.U. 2019 poz. 1839);

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz.U. 2020 poz. 1219);
Ustawa z dnia 13 kwietnia 2007 r. o zapobieganiu szkodom w §rodowisku i ich naprawie
(Dz.U. 2020 poz. 2187);

Rozporzadzenie Ministra Klimatu z dnia 2 stycznia 2020 r. w sprawie katalogu odpadow
(Dz.U. 2020 poz. 10

Rozporzadzenie Ministra Klimatu z dnia 23 grudnia 2019 r. w sprawie rodzajow odpadow i
ilosci odpadow, dla ktorych nie ma obowigzku prowadzenia ewidencji odpadow (Dz.U. 2019
poz. 2531)

Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 8 pazdziernika 2020 r. w
sprawie ogloszenia jednolitego tekstu ustawy o obowiazkach przedsigbiorcow w zakresie
gospodarowania niektorymi odpadami oraz o optacie produktowej (Dz.U. 2020 poz. 1903)
Obwieszczenie Marszalka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 15 kwietnia 2021 r. w
sprawie ogloszenia jednolitego tekstu ustawy o utrzymaniu czystosci i porzadku w gminach
(Dz.U. 2021 poz. 888)
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